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Capitolul I - NOTIUNI INTRODUCTIVE PRIVIND
ACCIDENTOLOGIA RUTIERA

1.1 Accidentele de circulatie rutiera

1.2 Clasificarea accidentelor rutiere

1.3 Cauzele accidentelor de circulatie

Bibliografie

Capitolul Il - METODOLOGIA INTOCMIRII UNUI RAPORT DE
EXPERTIZA TEHNICA AUTO

2.1 Definirea expertizei tehnice a accidentului de circulatie

2.2 Scopul cercetarii evenimentelor de trafic

2.3 Expertiza evenimentelor de trafic rutier

2.4 Expertiza tehnica

2.5 Expertiza criminalistica

2.6 Stabilirea obiectivului expertizei tehnice auto

2.7 Studierea materialului necesar efectuarii expertizei tehnice
2.8 Analiza zonei producerii evenimentului rutier

2.9 intocmirea raportului de expertiza

2.10 Exprimarea concluziilor

Studiu de caz: Intocmirea unui raport de expertiza tehnica auto
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Capitolul lll - RECONSTRUCTIA ACCIDENTELOR RUTIERE
3.1 Metode de analiza a accidentelor rutiere
3.1.1 Procedurile de masurare
3.1.1.1 Procedura de masurare prin metoda triunghiului
3.1.1.2 Procedura de masurare prin metoda
coordonatelor unui unghi drept
3.1.1.3 Masurarea curbelor
3.1.1.4 Triangulatia de curbe
3.1.1.5 Masurarea curbelor prin metoda coordonatelor
unghiului drept
3.1.2 Fotogrammetrie
3.1.2.1 Surse de eroare si exactitate
3.1.2.2 PC-Rect
3.1.2.3 PHIDIAS
3.1.2.4 PhotoModeler
3.1.2.5 Fotografia aeriana
3.2 Identificarea urmelor la locul accidentului
3.2.1 Urmele pneurilor
3.2.2 Urme de contact (frecare, comprimare)
3.2.3 Urme de lichide
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3.2.4 Repartizarea urmelor la locul accidentului
3.3 Aparatura si echipamentele pentru investigarea locului faptei
3.3.1 Masurarea lungimilor
3.3.2 Masurarea acceleratiilor si deceleratiilor
3.3.3 Masurarea marimilor fotometrice
3.3.4 Masurarea zgomotelor
3.3.5 Masurarea presiunilor
11.3.6 Masurarea fortelor si momentelor
3.3.7 Inregistrarea imaginilor
3.3.8 Depistarea componentelor metalice desprinse
3.3.9 Accesorii necesare cercetarii locului producerii
evenimentului
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Capitolul IV- ELEMENTE DE DINAMICA AUTOVEHICULELOR
UTILIZATE LA MODELAREA MATEMATICA A ACCIDENTELOR
RUTIERE
4.1 Dinamica autovehiculelor rutiere
4.2 Principalii parametrii ai autovehiculelor

4.2.1 Principalele dimensiuni ale autovehiculelor

4.2.2 Masa automobilului

4.2.3 Centrul de masa al autovehiculului

4.2.4 Razele pneurile autovehiculelor

4.2.5 Interactiunea pneu — cale de rulare

4.2.6 Influenta coeficientului de aderenta

4.2.7 Acvaplanarea
4.3 Rezistentele la inaintarea autovehiculului

4.3.1 Rezistenta la rulare

4.3.2 Rezistenta aerului

4.3.3 Rezistenta la panta

4.3.4 Rezistenta la demarare
4.4 Performantele dinamice ale autovehiculului

4.4.1 Bilantul de tractiune al autovehiculului

4.4.2 Calculul puterii motorului si determinarea caracteristicii

exterioare

4.4.3 Performantele de demarare ale autovehiculului
4.5 Procesul de franare la autovehicule

4.5.1 Caracteristica de rulare la franare

4.5.2 Parametrii capacitatii de franare
Aplicatia 1: Determinarea parametrilor cinematici si dinamici ai
unui autovehicul in regim de franare prin intermediul softului
ADAMS Car

A1.1 Parametrii de intrare si realizarea simularii

A1.2 Prezentarea rezultatelor obtinute
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Capitolul V - COLIZIUNEA AUTOVEHICUL-AUTOVEHICUL
5.1 Tipuri de coliziune la autovehicule

5.1.1 Coliziunea frontala

5.1.2. Coliziunea fata — spate

5.1.3. Coliziunea laterala

5.1.4 Coliziunea cu autovehiculul depasit
5.2 Teoria impactului

5.2.1 Conservarea energiei

5.2.2. Principiul conservarii impulsului

5.2.3 Principiul conservéarii momentului cinetic

5.2.4 Ipotezele studiului impactului la accidentelor rutiere
5.3 Fazele globale ale coliziunii dintre doua autovehicule

5.4 Modelul matematic utilizat de platforma destinata testarii

virtuale a impactul
5.4.1 Modelul de coliziune
5.4.2 Calculul parametrilor coliziunii
5.4.2.1 Deceleratia si distanta de franare
5.4.2.2 Momentul de inertie
5.4.2.3 Factorul de ciocnire
5.4.2.4 Coeficientul de frecare dintre autovehicule
5.4.2.5 EES - Energy Equivalent Speed
5.4.2.6 GEV
5.5 Stabilirea profilul deformat Tn urma coliziunii
5.5.1 CDC - Codul de deformare la coliziune
5.5.2 Directia fortei de impact — DoF - CDC 1&2
5.5.3 Localizarea generald — CDC 3
5.5.4 Localizarea in plan orizontal -CDC 4 si 5
5.5.5 Localizarea in plan vertical -CDC 6
5.5.6 Amprenta deformarii —CDC 7
5.5.7 Gradul de deformare —CDC 8
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Capitolul VI - COLIZIUNEA FRONTALA
6.1 Fazele impactului frontal dintre doua autovehicule
6.2 Coliziunea vehiculelor: Modelul impulsului

6.2.1 Coliziunea central- frontala

6.2.2 Coliziunea oblica

6.2.3 Coliziunea cu un obstacol fix

6.2.4 Coliziunea frontala non-centrala

6.2.5 Coliziunea frontal - /aterala

6.2.6 Abordarea simplificata
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Aplicatia 1: Simularea virtuala a testului la impactul frontal -
ECE/96/79
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Capitolul VIl - COLIZIUNEA LATERALA
7.1 Masurarea profilului deformat
7.1.1 Stabilirea zonei de impact
7.1.2 Latimea profilului deformat
7.1.3 Masurarea amprentei avariei
7.1.4 Stabilirea unei baze de date in functie de deformarea
profilului
7.2 Coliziunea laterala
7.2.1 Determinarea vitezelor
7.2.2 Traiectoria autovehiculului dupa impact
7.2.2.1 Traiectoria autovehiculului dupa impact cand rofile
sunt libere
7.2.2.2. Traiectoria autovehiculului dupa impact cand rotile
sunt blocate
7.2.2.3 Trasarea traiectoriei
Aplicatia 1: Simularea virtuala a testului la impactul lateral cu o
bariera sub un unghi de 27°
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Capitolul VIII - COLIZIUNEA FATA - SPATE
8.1 Cinematica si dinamica accidentelor de circulatie de tip fata-
spate
8.1.1 Starea dinamica a autovehiculului inainte de impact
8.1.2 Etapele unui impact de tip fata - spate
8.1.3 Parametrii specifici coliziunii fata-spate
8.2 Determinarea vitezei initiale dupa urmele de franare
8.3 Determinarea timpului de franare
8.4 Determinarea spatiului de franare
Aplicatia 1: Simularea virtuala a impactului fata — spate - cazul
de impact bara la bara
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Capitolul IX - IMPACTUL AUTOVEHICUL - PIETON
9.1 Tipuri de coliziune autovehicul — pieton
9.2 Modele matematice utilizate la reconstructia accidentelor de
tip vehicul - pieton
9.2.1. Principalele dimensiuni ale pietonului
9.2.2. Distanta de proiectare in reconstructia accidentului
autovehicul - pieton
9.2.3. Modelul Han — Brach
9.2.4 Modelul de aruncare ce include si panta drumului
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9.3 Fazele coliziunii
9.4 Traiectoria pietonului
9.5 Factori de influenta asupra traiectoriei si a distantei de
proiectare a pietonului
9.5.1 Viteza de impact a autovehiculului
9.5.2 Forma profilului frontal al autovehiculului
9.5.3 Viérsta, greutatea gi inélfimea pietonului
9.5.4 Tipuri de leziuni suferite de pieton
9.6 Metode de simulare
9.6.1 Aparitia si dezvoltarea modelarii computerizate
9.6.2 Modele de manechine pentru testele de impact
Aplicatia 1: Determinarea distantei de proiectare a pietonului
prin intermediul softului Virtual Crash si prin metoda analitica
Al.1. Modelarea impactului autovehicul-pieton
A1.2. Determinarea distantei de proiectare intermediul simularii
computerizate
A1.3. Modelarea matematica a impactului autovehicul -pieton
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Capitolul X - STUDIUL COLIZIUNII DINTRE UN AUTOVEHICUL SI
UN ANSAMBLU CONDUCATOR - VEHICUL CU DOUA ROTI
10.1 Cinematica impactului autovehicul - bicicleta
10.1.1 Tipuri de coliziune autovehicul - bicicleta
10.1.2 Marimile cinematice ale coliziunii bicicleta-automobil
10.2 Analiza coliziunii autovehicul — motocicleta
10.2.1 Situatii tipice ale coliziunii autovehicul - motocicleta
10.2.2 Parametrii utilizati in reconstructia coliziunilor de tip
motocicletd — autoturism
10.2.3 Determinarea parametrilor ce caracterizeaza impactul
motocicletd-automobil
Aplicatia 1: Simularea si analiza coliziunii de tip autovehicul -
motocicleta
A1.1. Stabilirea si introducerea participantilor la coliziune
Al.2. Modelarea coliziunii de tip autovehicul lateral - motocicleta
frontal
Al1.3 Modelarea coliziunii de tip autovehicul frontal - motocicleta
frontal
Al.4 Modelarea coliziunii de tip autovehicul frontal - motocicleta
spate
A1.5. Analiza comparativa a rezultatelor obtinute
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